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Primyslové roboty, prediktivni fizeni, CNC fizeni, fizeni v redlném casu, modelovani,
matematicko-fyzikalni analyza

Cilem prace je navrh, softwarova optimalizace a implementace algoritmti prediktivniho
fizeni pro mechatronické struktury, které tvoii zéklad priimyslovych stroji a robotd.
Implementace algoritmt se piedpoklada ve formé autonomnich funkci, umoziujicich
jejich nezavislé testovani pro rizné typy mechatronickych konfiguraci a fidicich
systémd.

1. Seznamte se s fidicimi algoritmy prediktivniho fizeni.

2. Proved'te modelovou (matematicko-fyzikalni) analyzu a sestavte model
konkrétni mechatronické struktury.

3. Proved’te rozbor dimenzi funkénich parametrt, vstupl a vystup.

4. Navrhnéte vhodny optimalizani postup pribézného zpracovani CNC
programu pro fidici algoritmy.

5. Implementujte fidici algoritmy prostfednictvim M funkci a S funkei
pro MATLAB - Simulink s pfislusnymi piekladaci.
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