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Motivace, popis Poslední vývojový stupeň v oblasti elektromotorů reprezentují bezkartáčové střídavé 
motory označované jako synchronní motory s permanentními magnety (PMSM). Tyto 
motory se uplatňují často v řadě aplikací spojených s průmyslovou robotikou a obrá-
běcími stroji a s poháněním dopravních prostředků. 
Cílem tématu je sestavení vhodného matematického popisu PMSM motorů pro mode-
lově orientované řízení a algoritmická implementace řízení. 

Úkoly 1. Seznamte se se základními typy konstrukčního uspořádání synchronních
elektromotorů s permanentními magnety. 

2. Na základě matematicko-fyzikální analýzy sestavte vhodný matematický 
model synchronního motoru s permanentními magnety. 

3. Seznamte se se základy návrhu modelově orientovaného řízení a vyberte 
vhodný algoritmus pro řízení motorů. Uvažujte samostatně řízení na žá-
danou polohu, rychlost i moment (sílu). 

4. Vybraný algoritmus ověřte simulačně a v případě dostupnosti reálného 
elektromotoru ověřte i experimentálně. 
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