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Synchronni elektromotory s permanentnimi magnety, rychlostni fizeni, silové fizeni, pre-
diktivni fizeni, modelovani, matematicko-fyzikalni analyza

Posledni vyvojovy stupen v oblasti elektromotor reprezentuji bezkartaCové stiidavé
motory oznacované jako synchronni motory s permanentnimi magnety (PMSM). Tyto
motory se uplatiiuji casto v fadé aplikaci spojenych s prumyslovou robotikou a obra-
bécimi stroji a s pohdnénim dopravnich prostredki.

Cilem tématu je sestaveni vhodného matematického popisu PMSM motorti pro mode-
lové orientované fizeni a algoritmickd implementace fizeni.

1. Seznamte se se zakladnimi typy konstrukéniho uspotfadani synchronnich
elektromotorti s permanentnimi magnety.

2. Na zéklad¢ matematicko-fyzikalni analyzy sestavte vhodny matematicky
model synchronniho motoru s permanentnimi magnety.

3. Seznamte se se zdklady navrhu modelové orientovaného fizeni a vyberte
vhodny algoritmus pro fizeni motorii. Uvazujte samostatné fizeni na za-
danou polohu, rychlost i moment (silu).

4. Vybrany algoritmus ovéite simulacné a v pfipad€ dostupnosti redlného
elektromotoru ovéite i experimentalné.
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