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Motivace, popis Průmyslová výroba se stále více realizuje zvyšujícím se počtem výrobních komponent 
obecně mechanických, elektromechanických, elektrických nebo elektronických. 
Komponenty tvoří obvykle jeden technologický celek. Může jít o manipulační, 
obráběcí, kvalitativně vyhodnocující, balicí a další jiné operace, v nichž komponenty 
representují samostatný nebo kooperující distribuovaný systém. Pro výše uvedené 
komponenty je označován jako distribuovaný mechatronický systém.  
Takový systém může být řízen na různých úrovních od jednoduchého manuálního
a pevně daného řízení, přes logické zpětnovazební řízení až po vyšší soustavné zpětno-
vazební řízení. Hlavní úlohou bývá obvykle ovládání několika motorových jednotek 
(pohonů) tak, aby pracovaly ve společném časovém harmonogramu.  
Cílem tématu je návrh a příslušná technická dokumentace modelově orientovaného 
řízení několika nezávislých modelových motorových jednotek. 

Úkoly 1. Seznamte se a zvolte vhodné zpětnovazební řízení pro distribuovaný 
mechatronický systém. 

2. Sestavte matematický popis modelové motorové jednotky. 

3. Použijte nebo implementujte vybrané modelově orientované řízení v pro-
gramovém prostředí MATLAB-Simulink. 
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