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Distribuovany mechatronicky systém, zpétnovazebni fizeni, fizeni v redlném Ccase,
modelovani, matematicko-fyzikalni analyza

Primyslova vyroba se stale vice realizuje zvysujicim se po¢tem vyrobnich komponent
obecné¢ mechanickych, elektromechanickych, elektrickych nebo elektronickych.
Komponenty tvofi obvykle jeden technologicky celek. Muze jit o manipulaéni,
obrabéci, kvalitativné vyhodnocujici, balici a dalsi jiné operace, v nichz komponenty
representuji samostatny nebo kooperujici distribuovany systém. Pro vyse uvedené
komponenty je oznaovan jako distribuovany mechatronicky systém.

Takovy systém muze byt fizen na riznych urovnich od jednoduchého manualniho
a pevn¢ daného fizeni, pfes logické zpctnovazebni fizeni az po vySSi soustavné
zpétnovazebni fizeni. Hlavni ulohou byva obvykle ovladani nékolika motorovych
jednotek (pohontl), aby pracovaly ve spolecném ¢asovém harmonogramu.

Cilem tématu je navrh a pfislusnd technickd dokumentace zpétnovazebniho fizeni
nekolika nezavislych modelovych motorovych jednotek.

1. Seznamte se a zvolte vhodné zpétnovazebni fizeni pro distribuovany
mechatronicky systém.

Sestavte matematicky popis modelové motorové jednotky.

3. Pouzijte nebo implementujte vybrané zpétnovazebni fizeni v redlném
Case v programovém prostiedi MATLAB-Simulink.
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